Codeurs incrémentaux industriels

Dimensions jusqu’a 58 mm
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Codeurs absolus industriels

Dimensions jusqu'a 236 mm
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Dimensions 858 mm - détection magnétique robuste
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Codeurs absolus industriels

Dimensions 858 mm - détection optique précise
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Codeurs incrémentaux HeavyDuty

Dimensions jusqu’a @120 mm / Axe sortant Dimensions jusqu‘a @105 mm / Axe creux
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Codeurs absolus HeavyDuty

Dimensions jusqu'a @115 mm Dimensions jusqu'a @160 mm
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Dynamos tachymétriques HeavyDuty
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Combinaisons HeavyDuty
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Codeurs sans roulement
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Pour applications spéciales

Codeurs pour environnements explosifs
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Pour applications spéciales
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